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0 SCOPO

Il presente documento ha lo scopo di evidenziare le situazioni operative che richiedono di essere affrontate
e risolte nel rispetto delle normative di sicurezza vigenti e in generale, nel rispetto della semplificazione delle
attivitd che in fase di gestione dell’investimento possono provocare rallentamenti, guasti e fermi-macchina
estremamente onerosi fino alla irreversibilita.

Raccogliendo la vasta base esperienziale dei Tecnici partecipanti al gruppo di lavoro, queste linee guida in-
dividuano, i problemi che derivano dalla mancata condivisione degli ambiti di progettazione e realizzazione
degli impianti di immagazzinamento automatizzati, che stanno diffondendosi rapidamente sulla spinta delle
forti agevolazioni all’'investimento e della sempre maggiore richiesta di automazione veloce.

Queste linee guida evidenziano la criticita, come trattarla secondo le norme di sicurezza vigenti e suggeri-
scono, in alcuni casi, soluzioni gid implementate dalle aziende che hanno partecipato allo sviluppo di questo
documento.

Le soluzioni presentate sono esempi di casi specifici che sono state rese anonime e generali, da consultazione

per trarre ispirazione e suggerimenti e dare al lettore una pib ampia informazione per condurre le proprie
scelte e valutazioni.

] NORMATIVE DI RIFERIMENTO
 D.L. 81/2008 TESTO UNICO SULLA SALUTE E SICUREZZA SUL LAYORO
* Direttiva Europea 2006/42/CE relativa alle macchine

* UNIENISO 12100 Sicurezza del macchinario — Principi generali di progettazione — Valutazione del rischio
e riduzione del rischio

* UNI EN 13854 Sicurezza del macchinario - Spazi minimi per evitare lo schiacciamento di parti del corpo

e UNI EN 13857 Sicurezza del macchinario - Distanze di sicurezza per impedire il raggiungimento di zone
pericolose con gli arti superiori e inferiori

* UNI 11578 (Tipo C) Dispositivi di ancoraggio destinati all’installazione permanente - Requisiti e metodi di
prova

e UNI EN ISO 14120 Sicurezza del macchinario — RIPARI — Requisiti generali per la progettazione e la co-
struzione di ripari fissi e mobili

* UNI EN ISO 14122-3 Sicurezza del macchinario - Mezzi di accesso permanenti al macchinario - Parte 3:
Scale, scale a castello e parapetti

e UNIISO/TR 14121-2 Sicurezza del macchinario - Valutazione del rischio - Parte 2: Guida pratica ed esem-
pi di metodi

* UNI EN 795 Dispositivi individuali per la protezione contro le cadute - Dispositivi di ancoraggi

* UNI EN 15512 Sistemi di stoccaggio statici in acciaio - Scaffalature portapallet regolabili - Principi per la
progettazione strutturale

* UNI EN 16681 Sistemi di stoccaggio statici di acciaio - Scaffalature porta-pallet - Principi per la progetta-
zione sismica
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e UNIEN 15620 Sistemi di stoccaggio statici di acciaio - Scaffalature portapallet - Tolleranze, deformazioni
e interspazi

* UNIEN 15629 Sistemi di stoccaggio statici di acciaio - Specifiche dell’attrezzatura di immagazzinaggio

* UNI EN 15635 Sistemi di stoccaggio statici di acciaio - Utilizzo e manutenzione dell’attrezzatura di imma-
gazzinaggio

* UNI EN 15878 Sistemi di stoccaggio statici di acciaio - Termini e definizioni
* UNI EN 528 Trasloelevatori - Requisiti di sicurezza per le macchine S/R

e UNIEN 619 Apparecchiature e sistemi di movimentazione continua - Requisiti di sicurezza e compatibilita
elettromagnetica per le apparecchiature di movimentazione meccanica di carichi unitari

2 TERMINI E DEFINIZIONI

In aggiunta alla terminologia utilizzata nelle norme di riferimento sopra indicate, si aggiungono per la com-
prensione di questo documento i segg. termini.

2.1 Navetta

Macchina che si muove lungo una corsia nella direzione X ed ¢ utilizzata per trasportare le satelliti con o senza
unita di carico a bordo (in inglese: aisle-carrier) :
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2.2 Satellite

Macchina che si muove lungo una corsia nella direzione Z ed & utilizzata
per le operazioni di carico/scarico delle unita di carico (in inglese: shut- T T T
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3 ABBREVIAZIONI
3.1  AS/RS

Acronimo di Automated Storage / Retrieval System — comunemente utilizzato per indicare magazzino automa-
tico

3.2 UDC (Unita di Carico; in English —> LU = loading unit)

Unita di carico, I’elemento movimentato e stoccato nel magazzino, composto da un supporto (Europallet, con-
tenitore, ecc.) e dai beni stoccati, la cui compattezza & assicurata con confezioni o imballag

4 ASPETTI RILEVANTI Al FINI DELLA SICUREZZA DELL'IMPIANTO

4.1 Utilizzo delle scale dei trasloelevatori

Le scale, gia prescritte nel caso di trasloelevatori di altezza superiore a 5m (rif. EN528), e utilizzate corretta-
mente secondo le istruzioni specifiche, sono da ritenersi idonee all’uso anche per i lavori di manutenzione in
quota sulle scaffalature.

E’ compito del costruttore di scaffalature definire e fornire evidenza delle procedure di

« aggancio in doppia fune e movimenti sulla scaffalatura

E’ compito del costruttore della macchina fornire indicazioni su

e come svolgere operazioni in quota sulla macchina e in particolare, come sbarcare dalla macchina sulla
scaffalatura, utilizzando gli agganci e i dispositivi appositi.
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e come disattivare la macchina per operare in sicurezza

G

Come tutte le procedure per lo svolgimento di attivitd in sicurezza, queste devono essere condivise e approvate
dal RSPP (Responsabile Servizi Prevenzione e Protezione) del committente;

4.2 Piattaforme per la manutenzione
Le piattaforme telescopiche e/o a braccio di dimensioni e peso idonei, sono da ritenersi utilizzabili per rag-

giungere in quota pallet, navette e/o satelliti in avaria e non controllabili da remoto all’interno degli impianti
automatizzati.

Specifiche attrezzature per operare in sicurezza in caso di im-
previsti devono essere indicate ed eventualmente fornite come
attrezzature di recupero, specialmente in caso di lunghezze

dei canali/corsie significative e compatibilmente con
I’'ergonomia dell’impianto.

La figura qui accanto rappresenta una “attrezzatura di recupero”
che viene posta in quota senza uomo a bordo con un carrello
elevatore. L'uomo si posiziona a bordo quando |'attrezzatura &
stabile sulle guide e inzia a utilizzare i meccanismi di manovra
dell’attrezzatura per avvicinarsi al punto di controllo/intervento.
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La lunghezza del canale determina il numero congruo di queste attrezzature, variabile ovviamente da sistema
a sistema.

4.3  Alire attrezzature per la manutenzione

Nello stesso caso, con magazzini a satellite con canali molto lunghi, & consigliabile I'utilizzo di attrezzature
(carrelli manuali “SIMIL SATELLITE”) con uomo a bordo, o senza uomo a bordo, che si possono dichiarare:

* Per la sola, ITALIA con Dichiarazione di Conformita in base al Decreto Legislativo 81 del 9 aprile 2008
allegato VI punto 3.1.4 “senza marcatura CE”;

* Per i restanti paesi, con Conformita alla Direttiva Macchine 2006/42/CE” in base all’allegato IV - punto
17 con “esame del tipo” eseguito da ente certificatore riconosciuto e successiva marcatura CE.

In allegato sono presentati esempi di procedure operative sviluppate in funzione delle attrezzature disponibili:

. Utilizzo del carrello di recupero satellite (con uomo a bordo)

N NAYAR N e
Eablv {viiv (v e

. Soccorso operatore a bordo del carrello di recupero satellite

. Recupero satellite in emergenza
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. Procedura di accesso in sicurezza al trasloelevatore

. Utilizzo del carrello di recupero satellite (senza uomo a bordo)
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4.4 Utilizzo di funi

Nel caso in cui si preveda |'utilizzo di funi e si intenda utilizzare I'aggancio in quota ai componenti della strut-
tura, & necessario che siano i punti di aggancio siano autorizzati dal
costruttore della struttura.

In particolare, la verifica di resistenza dei nodi “corrente/montante”
e “montante /diagonale”,deve essere condotta secondo i criteri della
normativa esistente e richiamata nella documentazione tecnica della
scaffalatura, mentre i punti di aggancio autorizzati che soddisfano
tali verifiche devono essere indicati nel manuale d’uso della
scaffalatura.

La definizione di punti di aggancio sicuri & essenziale nella progetta-
zione di scaffalature per asservimento ai sistemi di automazione (im-
pianti a navetta, impianti traslo AS/RS, impianti dinamici con rulliere
a gravitd....) dove possono rendersi necessari interventi di ripristino
o sblocco della movimentazione delle unita di carico o dei sistemi di
frasporto.
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Camminamenti

4.5

In caso di magazzini con navetta con altezze di corsia inferiori a 1900mm, deve essere previsto un cammina-
mento ogni 2 corsie, (o pivu, dipende dall’altezza finale), ferme restando sul piano automazione le necessita

manutentive sulle singole macchine da prevedersi di volta in volta;
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Accessi in quota

4.6

Per impianti a navetta deve essere previsto un accesso con scala a gradini in almeno una delle due possibili

testate per garantire |'accesso sicuro in caso di intervento manutentivo.

L

AP,
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La seconda scala, necessaria come via di fuga, pud essere prevista “alla marinara”, laddove le geometrie non
consentano altra soluzione piU agevole in relazione allo stoccaggio previsto.
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4.7 Linee vita — progettazione e installazione

L'indicazione riportata sulla EN 528:2021 relativa alla gestione degli accessi in zona convogliamento in quota
viene ritenuta adeguata.

Si rimarca che la linea vita deve essere sempre presente, installata correttamente e progettata in conformita
alle norme vigenti.
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4.8 Ferma-pallet (Back-stop)
Per il dimensionamento dei ferma-pallet & possibile fare riferimento al documento FEM9.842-1:2014.
Il problema si affronta in ottemperanza ad EN 528, laddove, per eventi esterni, |'automazione potrebbe da

sola non garantire il livello di sicurezza necessario, demandando, quindi interamente al ferma-pallet il compi-
to di sicurezza meccanica, in caso di magazzini con corsie adiacenti e differenziate agli accessi.
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Al costruttore dell’automazione spetta indicare le spinte, le masse e le energie massime coinvolte, al costruttore

della scaffalatura spetta il coerente dimensionamento del pezzo.

Utilizzo di elevatori

4.9

In caso di manutenzione a specifico piano, 'utilizzo di elevatori che trasbordino navette ai piani & da conside-

rarsi sicuro se si verificano le seguenti condizioni:

La navetta al piano considerato & fisicamente bloccata in modo sicuro e impedita nella possibile caduta;

L'elevatore non intercetta il personale in atto manutentivo.

10

gliamenti in quota) devono sempre prevedere parapetti e prote-
zioni anticaduta adeguatamente progettati e installati sulle scaf-

Gli impianti a navette, cosi come gli impianti traslo con convo-
falature.

4.10 Parapetti e protezioni anti-caduta
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In conformitd con EN528, nei sistemi elevatori/traslo con interfaccia su convogliatori, si utilizzano reti di dis-
suasione (al calpestamento) ma esistono e in molti casi gida installate, soluzioni alternative che intervengono al
fermo-macchina, come porte automatiche, barriere di sicurezza a distanza adeguata, ecc.

4.11 Segregazione delle corsie

La segregazione delle corsie prevista da EN 528 realizzata
con funi stese a determinate altezze a mo’ di dissuasori ap-
pare non coerente alla legislazione italiana, come rilevato da
esperienze dirette di alcuni costruttori.

L'utilizzo di altri sistemi di segregazione con reti alte 2m, ad
esempio (segregazione effettiva e non dissuasione) provoca
un forte sbilanciamento dei costi di impianto.

Sia I'applicazione della norma EN 12100, sia il contenuto del
D.Lgs. 81/08 e successivi decreti attuativi evidenziano come il
sistema di dissuasione previsto da EN528 possa essere incoe-
rente ad azioni e comportamenti prevedibili.

Pur confermando che I’applicazione della norma EN 528 sod-
disfa i requisiti minimi di sicurezza, si raccomanda I’utilizzo
di un sistema di segregazione ad impedimento dell’accesso
tra le varie corsie dei trasloelevatori, ad esempio con reti ad
altezza di 2m. (segregazione effettiva e non dissuasione).

4.12 Utilizzo di telecamere

Linstallazione di telecamere su macchine mobili, prevista del resto da EN 528 oltre un’altezza del tutto arbi-
traria, viene indicata, anche nel caso di satelliti, come buona scelta in caso di canali difficili da tenere sotto
osservazione, riducendo le necessitd di accesso del personale e facilitando la sorveglianza da remoto.

Pur confermando che I'applicazione della norma EN 528 - § 4.9.7.1 punto 2 soddisfa i requisiti minimi di
sicurezza, si raccomanda l'installazione di telecamera su tutte le macchine S/R, indipendentemente dalla loro
altezza, al fine di facilitare il monitoraggio da remote ed evitare la salita in quota dell’operatore.

POSITION PAPER 01/2022 11




Esempi di procedure aziendall
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Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza Istruzioni per I'utilizzatore

POF200-01 Procedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Quando si opera sul sistema a contatto con le macchine e durante le operazioni di manutenzione &
necessario utilizzare i seguenti dispositivi di protezione individuale:

e Calzature di sicurezza.

¢ Indumenti di sicurezza.
e Elmetto di sicurezza.

e Occhiali di protezione.
e Guanti di protezione.

Nel caso sia necessario eseguire operazioni in quota, che espongono il lavoratore a rischio di caduta da un’altezza
superiore a 2 m rispetto al piano stabile, &€ necessario prevedere I'uso del kit in dotazione posto all’'esterno della zona
segregata:

e Imbracatura di sicurezza MAS 60 Var. B3.
e Doppio cordino da 1 mt con due moschettoni ad anello largo.
¢ Dispositivo di arresto caduta.

/\ ATTENZIONE!

Accertarsi che tutta I'attrezzatura per la protezione personale sia correttamente composta, le combinazioni errate
con componenti di dotazione possono notevolmente pregiudicare la sicurezza di funzionamento.

Ulteriori dispositivi necessari nelle attivita di manutenzione sono indicati in modo specifico per ciascun caso nel ma-
nuale MM.

/\ATTENZIONE!

In caso di infortunio, malore o svenimento di una persona all'interno della macchina, mettere in sicurezza e
spegnere la macchina stessa (vedi paragrafo 6.2.3 Arresto di emergenza).

Allertare immediatamente i soccorsi.

Mantenere con l'infortunato un contatto visivo ed auditivo, quando é possibile.

/\ ATTENZIONE!

Quando si accede all’interno delle celle del rack con trasloelevatore arrestato, permane un rischio di urto e
schiacciamento. Questo viene causato dalle forche e dai pallets mossi dai trasloelevatori in funzione nelle corsie a
fianco.

/\ ATTENZIONE!

In fase di accesso operatore deve essere presente un secondo operatore all'esterno con funzioni di controllo.

/\ ATTENZIONE!

Applicare un cartello che indica la presenza di un operatore all'interno del trasloelevatore.




Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per I'utilizzatore

POF200-D1.1 Accesso alla zona segregata {richiesta apertura porte}

& Dallarelativa pulsantiera (1) premere || pulsante di richiesta apertura porta (2], i| LED di segnalazicne apertura porta
coneessa (3] inizia a lampeggiare [luce klu lampeggiante].

k. Lamacchina si arresta, il LED di segnalazione sifissa [luce bl fissa] (3] e abilita o shloceo della chiave 'master’ (4).
Runtare & estrarre la chiave ‘master’ (4] e ronservarla con sein mode che la macehing non possa essere ripristing-
La

Figuro 6,103

{Cont'd}



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per l'utilizzatore

{Cont'd)

Lo chiove fdaster fo porte of un mozzo indivisitile (6] che contiene anche le chiovi utilizzote per aprire le porie,

/N ATTENZIONE!

fon monemettere if fucchetto che contiene f Mmoo o chio (&1

/A ATTENZIONE!

Accesso d'etNerge N se per cosi demergenza, & necessario Hingresso oi un secondo operatore, tiizzore io soorio of
chicvi custodite dol responsabite dellimpion to.

s T -4__,.“.

Figuro 6104

d. Aptire la porta (7) utilizzande una delle chiavi slave’ contenute nel mazzo (6.
g, Estrarre il mazzodi chiawvi,

f.

Dope essers entrad all'interne della zona segregata chivdere la porta in mode che nen pessanc entrare altr ope-
rator senza essere wisti,



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per I'utilizzatore

POF200-D1.1.1 Uscita dalla zona segregata (ripristino della marcia automatica)

Per ripristinare la macching, in seguite all'arreste per Papertura diuna porta, eseguire le operazioni descritte in seguite:

& Peruscire dalla zona segregata (9) aprire |a porta agendo sulla maniglia antipanico (8].

T, e e P - . B

i
i
;
1
:

Figtirct 6. 165

k., Chiudere la porta,
£,

Inserire e runtare la chiave ‘master’ in posizione di riposoe nella pulsantiers principale.
i,

Ripristinare la martia automatica della marechina vedi PORMNI-OT,



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per l'utilizzatore

POF20D-D1.2 Attivazione della madalita manuale del trasloelevatore {pannello mobile)

/N ATTENZIONE!

Frimo oi procedere con ‘oEvazione della ool onuoe occorre verificare che non of siono st azioni che possano
conhporiare pericodl (od esempio operaior presenti, ostocolil,

Tietti [ enowiment! esequiti in automatico possono essere fothl anche in modalitd moncate, Cibilizzo dei comoandi mo-

nuoli deve cotungue essere limitato o situozioni of emergenzo o moncfenzione ¢ per il femmpo stretiame nte Necessa-
Fick of covhipnere Foper o ione,

Lattivazione della mard o manuale @ condizione necessaria per poter eseguive qualsias tpe di ovimento/operazio-
fle thoncole.

Per attivare |a marcia manuale di un trasloelevatore eseguire le operazicni descritte in seguito:

&  Eseguire laprocedura di richiesta apertura porte,
b Inserire e ruotare in locale la chiave di akilitazione (4] pulsantiera remota,
t.  Collegare il pannelle operatore mokile (5] alla relativa smartbox (6] vedi POFIS1-01,

Lot Senctet o & presente in pross enid of tre pundi all'internc dell o 2o risine evotore;
+  Frente trasloelevatore (1)

+  Retro trasloelevatore (2],
+  Borde eabing trasloelevatore (3).

Figrerea 6,106



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per I'utilizzatore

Selezicnare |a pagina Comandl manuall trasipelevatora {10),
Ripristinare gli allarmi attivi premends il pulsante virtuale RESET (7] sullo sehermo,

Attivare la marcia premendo | pulsante virtuale MARCIA (8] sulle sehermo,
Effettuare gli eventuali movimenti manuali per la risoluzione della situazione di fermo.
Do aver terminate le eperazioni che richiedene 'utilizze del pannelle mekile, scollegarl o dalla smarthox (6),

T@E hmom

Figtrra 6,107

Figrereo £, I08



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per l'utilizzatore

POF200-01.3 Procedure per |'esecuzione in sicurezza delle operazioni in quota

/\PERICOLO!

Quando per aperazioni manuali di qualsiasi genere si accede all'interno della corsia di un traslo dapo averla
arrestato, le macchine delle corsie limitrofe continuana le loro operazioni automatiche muovendosi lungo la loro
corsia ed all'interno della scaffalatura nelle posizioni pallet di loro competenza (due posizioni per ciascun lato).

E' cansentito accedere e muaversi solo nella zona di favaro del traslo fermata, fungo if suo corridoio ed alfinterno
della scaffalatura in entrambi i lati sinistro e destro, unicamente nelle posizioni pallet raggiungibili dal traslo fermato
{due posizioni per ogni lato).

E’ proibito accedere alle corsie dei traslo limitrofi, incluse le pasizioni pallet servite da essi all‘interno dello scaffale.
La zona aperativa al piano terra di ciascun traslo all’interno della scaffalatura (lato destro e sinistro) é delimitata da
una fune lungo tutta la scaffalatura che separa le posizioni paliet {a coppie) della stessa fila servite da due traslo
attigul. Questo limite segnalato dalla fune non deve essere oltrepassato

/\ ATTENZIONE!

Indossare I'elmetio di sicurezza e i dispositivi di sicurezza anticaduta con doppio cordino prima di accedere alla cabina
del trasloelevatore.

L'operatore deve sempre essere collegato, ad un aggancio della macchina, con almeno un cordino durante tutta la
sua permanenza a bordo del carrello elevatore/cabina, anche can porte chiuse.

Durante le operazioni che richiedono la mavimentazione manuale del trasioelevatore, alf'interno della zona segrega-
ta, dovra essere presente esclusivamente operatore incaricato che lavarerd in modalita sorvegliata.

Se necessario raggiungere un piano rialzato per eseguire operazioni di manutenzione sui pallet, eseguire la procedura
1.2.2 Utilizzare il trasloelevatore in manuale per raggiungere il piano. Se la culla & bloccata ad un piano rialzato é
possibile raggiungerla seguendo la procedura 1.3.1 Utilizzare le scale per ragaiungere il piano in cui si trova la culla.



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per ['utilizzatore

Scherna identificativo per dispositivi di sicurezza citati nelle procedure:

fune disicurazza

dispositive di arreste caduta

moschettone posteriore

maoschettone frontale

moschettone postericra

doppic cordine di1 mt.

Figura 6.109



Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per l'utilizzatore

POF20D-01.3.1 Per raggiungere il piano utilizzare le scale

&  Indossare i disposithvi di sicurezza anticad uta con doppio cordine Hlunghezza 1 m) (5).

b, Arccedere alla zonasegregata dellamacching vedi 1.7 Accesso affa zona segregata {richiesta apartura porta),

t.  Ceollegare il dispositive di arreste caduta (4] alla fune di sicurezza della scala (1),

d.  Agganciare il moschettone frontale al dispositive di arresto cad uta (4],

e, Utlizzare le scale (3] per raggiungere |a cabina,

f. Agganciare il primomoschettone posteriore al golfare presente all'interm o della cakina (8],

g Rimucovere il dispositive di arresto caduta (4) dalla fune di sicurezza dellaseala (1) e portado alllinterno della
cakina,

h., Chiudere |a porta,

Per areeders al lato della culla aprire la seconda porta (2],
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POF20D-D1.3.2 Per raggiungere il piano utilizzare il trasloelevatore in manuale

a  Accedere alla zonasegregata dellamacchinawvedi 1.3 Accesso affa Zona seqreqata {Hehesta apartura porta),

b, Senecessaric utilizzare le seale per raggiungere la cabing, Se la cabinag & al piano terra aecedere alla porta utiliz-
zando il gradine.

t. Aprire laporta della cakina

Agganciare il primo moschettone di ritenuta posteriore al golfare presente all'interne della cakina (&),

Rimumyvers il dispositive di arresto caduts (4) dalla fune di sicurezza della seala (1) & portarlo all'interno della

cabina,

Chiudere |a porta,

Raggiungers il piane desiderate utilizzande i comandi manuali dei trasloelevatore usande |a smart box presente in

cakina vedi 1.2 Athvazione deifn modaiitd manuale def trasioeievatore fpannelio mobiie),

Raggiunta |a destinazione, arrestare la macchina premendo un pulsante di emergenza,

Aprire la porta dal late della zona dove & necessario eseguire le operazioni (2],

L

[ L= T
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POF20D-D1.3.4 Eseguire cperazioni sul quadro gestione culla

TET TSmO T

Dopo aver eseguito |e operazioni dal punto (&) al punto (2] descritte nel par 1.3.3 Fsequire aperazion! afl fnterno.
delin cuffe, agganciare il seconde moschetton e di ritenuta posteriore al gelfare (10 posizicnate sette il guadre,
Sganciare il prime meschettone di ritenuta posteriore dal golfare (9).

Esaguire le operazicni necessarie all'interne del guadre imanende agganciati al golfare (10,

Terminate le operazioni sulla culla agganciare il secondo moschettone di ritenuta posteriore al golfare (9],
Sganciare il primo moschettone di ritenuta posteriors dal golfare (10].

Agganciare il primo moschettone di ritenuta posteriore al gelfare (7).

Spanciare il seconde meschetten e di ritenuta pestericre dal golfare (9],

Aprire [a porta della cabina ed utilizzare la maniglia (8) per facilitarne lingresso,

Agganciare il secondn moschettone di rtenuta posteriore al gelfare presente all'internc della cabina (6],
Spanciare il primo moschettone di ritenuta posteriors dal golfare (7).

Chiuders |a porta,
Selaculla & in grade di muewversi in manuale riternare & terra come deseritte nel par 1.3, 7 Condusione operoazion!

fngquotd e ritomo o terrg. 56 laculla non & in gradodi mucvers in manuale ritornare a tarra utilizzandoe e scale
dopo aver collegato il dispositive di arresto caduta (4] alla fune di sicurezza della seala (1) e agganciate il moschet-
tone frontale al dispositive di arresto caduts (4],

Figuro 6. 113
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POF2D0-D1.3.5 Eseguire operazioni all'interno delle celle

T T T A T o o

Dope essersi portati sulla culla seguende le istruzioni descritte nella FOF200-03-3-3 Fsegulre operazions
aff‘interno delfa cuifa fine al punto e, mantenare un moschettone agganciate al golfare (9) ed agganciare |
moschettone likere al rack (struttura portante del magazzing, vedi manuale allegate "Verffiche puntf df
ancoroagsio suily seoffalaturs gmmissibill sacondn ENFO5 2012 [vtn's").

Sganciare il prime meschettene di fitenuta posteriore dal golfare (9),

Agganciare anche il prime meschettene alla struttura del rack,

Se preorre mucversi all'interno delle calle, mantenere sempre agganciate une dei due meschettoni e spostare
l'altro ageanciandol o al rack in posizione diversa per progredire,

Eseguire le operazioni necessatie all'interno della cella rimanende agganciati al rack con entrambi i moschettoni,
Terminate le cperazieni all'interne nelle celle agganciare il prime meschettone al golfare (9).

Sganciare il seconde moeschettene dal rack,

Agganciare il seconde moeschettene al golfare (7).

Sganciare il primo moschettone dal golfare (9],

Aprire laporta (2] della cabina ed utilizzare la maniglia (8] per facilitarne 'ingresso,

Agganciare il primo moschettone al golfare presente all interno della cakina (6],

Spanciare il secondo moeschettene dal gelfare (7] e chiudere |a porta.

Se laculla #in gradoe di mucwvers in manuale ritornare a terra come descritte nel par 1.3, 7 Conciusions operaziond
in guotd e titorno d terrg, Se la culla nen & in grade di muoversi in manuale ritemare & terra Utilizzande e scale
dopo aver collegato il dispositive di arresto cad utald) alla fune di sicurezza della seala (1) e agganciatoil moschet-
tene al dispositive di arresto caduta (4],

[ [

Figtra 6,114
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POF200-01.3.6 Eseguire operazioni di depallettizzazione all'interno delle celle

/\ ATTENZIONE!

Questa operazione deve essere esequita da due operatori.

/\ ATTENZIONE!

i possessore def mazzo di chiavi sara if responsabile della sicurezza anche per il secondo operatore e deve accertarsi
che questo, al termine delle operazioni, esca dalla macching.

Di seguito viene descritta la procedura di emergenza per fa gestione prevedihile del palfet all'interno del
magozzina e del trasferimento di prodotto e legno da scaffole a culla friferimento aile Figure 6.115 presenti nella
paging successiva);

a. Depaositare un pallet vuoto (1-Figure 6.115) all'interno della culla.

b. Un operatore deve raggiungere la zona all’interno delle celle eseguendo |a relativa procedura (1.3.5 Eseguire
operazioni all'interno delle celle).

c. Il secondo operatore deve raggiungere la zona all'interno della culla utilizzando le scale (1.3.1 Per raggiungere il
piano utilizzare le scale - 1,3.3 Eseguire operazioni allinterno della culla) solo dopo che il primo operatore ha
raggiunto la posizione in cella.

d. Il primo operatore (2-Figure 6.115) procede a svuotare il pallet {3-Figure 6.115} passando i singali colli al
secondo operatore (4-Figure 6.115) presente sulla culla che |i depositera sopra il pallet vuoto presente sulle
forche (5-Figure 6.115).

e. Terminate le operazioni il primo operatore, se € possibile, potra raggiungere il piano terra utilizzando i comandi
manuali del trasloelevatore come descritto nella procedura 1.3.7 Conclusione operazioni in quota e ritorno a
terra. Se non é possibile utilizzare il trasloelevatore passare dal punto (e) della procedura 1.3.7 Conclusione
operazioni in gquota e ritorno o terra e saltare al punto (h.)

f. 1l secondo operatore puo scendere solo utilizzando le scale come descritto nella procedura 1.3.7 Conclusione
operazioni in quota e ritorno a terra dal punto (h) al punto (j) solo dopo che il primo, raggiunta il pianoc terra, sie

scollegato dalla linea vita.

NOET

[ due operatori resteranno in costante contatto audio (tramite radio ricetrasmittenti) e visivo (ove possibile) per tutta
la durata delle operazioni. Entrambi dovranno essere dotati delle medesime attrezzature di sicurezza DPI.

(Cont'd)
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(Cont'd)
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POF200-D1.3.7 Conclusione operazioniin quota e ritorno a terra

LIN-N 3

R

Terminate | cperazioni all'esterne della cabing, agganciare il meschettons diritenuta posteriors libero al
golfare presente all'interne della cabina (6],

Sganciare il primo moschettone di ritenuta posteriore dal golfare collocato allestemo della cabing (7]
Entrate incabkina,

Chiudere la porta (2],

Se & possibile raggiungere il pianc terra utilizzande i comandi manuali del trasleelevatore continuare [a
procedura, Se non & possibile utilizzare il trasloelevators saltare al punto (k).

Arrivati al pianoterra aprire la porta e sganciare il secondo moschettone di ritenuta posteriore dal goifare (8],
Chiudere la porta (2], Saltare al punteo (k)

Collegare il dispositivoe di arresto caduta (4] alla fune di sicurezza (1] della scala (3)

Agpanciara il meschettone frontale al dispositive di arresto caduta (4),

Ritornare a terra utilizzando |e seale,

La procedura & terminata, uscire dalla zona segregata e ripristinare |la marcia autematica della macchina.
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POF200-01.3.8 Gestione emergenze e primo soccorso di una persona all'interno
del trasloelevatore

In caso di infortunio, malore o svenimento di una persona all'interno della macchina:

Arrestare la macchina (vedi paragrafo 6.2.2 Arresio operativo)

Allertare i soccorsi.

Mantenere con l'infortunato un contatto visive ed auditivo, quando é possibile.

Per entrare nella zona segregata munirsi del mazzo di chiavi di scorta custodite dal responsabile

dell'impianto.

e. Entrare nella zona segregata seguendo |a relativa procedura (POF200-01.1 Accesso afla zona
segregata) e raggiungere |a persona da soccorrere.

f.  Se la persona da soccorrere e all'interno della cabina in quaota € possibile raggiungerla utilizzando le

scale (1.3.1 Per raggiungere il pigno utilizzare le scale - 1.3.3 Eseguire operazioni all’interno della
culla). Se la situazione lo permette portare a terra il trasloelevatore (POF200-01.2 Attivazione della

maodalita manuale del trasloelevatore {pannello mobile}) e attendere | soccorsi.

a0 oM

/\ ATTENZIONE!

Se l'operatare in difficolta non é presente in cabina l'intervento & o totale discrezione della squadra di soccorso.




Esempio 1 :

Peocedure di accesso al trasloelevatore in sicurezza

Istruzioni per |'utilizzatore

POF200-01.3.9 Eseguire operazioni all’interno del ballatoio

TR p AN o

R = e = = B s e (Y

Indoszare i dispositivi di sicurezza anticaduta con doppio cordino [lunghezza 1 m) (5]

Arcedere alla zona segregata della macching vedi 1 1 Accessao affa 2zana segregata (richiesta aperfura parke )
Collegare il dispositivo di arresto caduta (4] alla fune di sicurezza della scala (1)

Ageanciare il moschettone fromtale al dispositivo di arresto caduta (4]

Salire sulla scala (3] per rageiungere |a cabina (2]

Aprire la porta della cabina [B).

Agpanciare il primo moschettone posteriore al golfare prezente all'interno della cabina.

Rirnuovere il dispositivo di arresto caduta (4) dalla fune di sicurezza della scala (1) e portarlo con =e
ageanciato al moschettone frortale.

Chiudere |la porta.

Fer accedere al ballatoio superiore utilizzare |a scala presente all'interno della cabina [7).

Aprire la botola (B).

Agpanciare il secondo moschettone al parapetto (9],

S5panciare il primo moschettone di ritenuta posteriore dal golfare presente all'interno della cabina.
5alire sulla =cala e rageiungere |a posizione sopra |a botola.

Chiudere la botola.

Ageanciare il primo mozchettone diritenuta posteriore al golfare (10).

Sganciare il secondo moschettone dal parapetto.

E=eguire e operazioni necessarie sul ballatoio rimanendo ageganciati al golfare (10).

Termingte le operazioni all'interno del ballatoio ageanciare il =econdo moschettone al parapetto (9).
Sganciare il primo moschettone di ritenuta dal golfare (10).

Aprire la botola.

Utilizzare le scale [7) per ritornare in cabina (2.

Agganciare il primo moschettone posteriore al golfare prezente all'interno della cabina:

spanciare il secondo moschettone dal parapetto (9.

Chiudere la botola.

Pertornare a terra utilizzare e scale (1) come descritto nella procedura L3, 7 Conclusione gperaziant in
guoka £ ritarma @ ferra dal punto (h) al punto ().

4

FiguroB 116
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6.4 Uso eregolazione della macchina

6.4.1 Uso della macchina

La macchina & completamente automatica e non é necessaria |la presenza costante di un operatore per il funzionamen-
to.

Le uniche attivita che comportano l'intervento di un operatore possono essere le seguenti (a meno della presenza di
veicolifsistemi per alimentazione automatica):

s Scarico prodotto finito pallettizzato.

Possono inoltre essere necessarie attivita di risoluzione anomalie e ripristino funzionamento come descritto nei capito-
li 7 Diagnostica e ricerca quasti e 6 istruzioni d'uso.

6.4.2 Regolazione per cambio formato

Nella Tabella 6.6 seguente sono riportate le regolazioni che possono rendersi necessarie nel caseo di cambio formato.

Gruppo Modifica

Tabella 6.6

/N\ATTENZIONE!

Gli operatori addetii alla gestione della macchina devono utilizzare idonei dispositivi df protezione individuale come

indicato nel capitolo 5 Sicurezza e funzionamento.
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Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore

P287.ME - Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore

Operazione: Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore
Frequenza: In casa di guasto o malfunzionamento
Tipo di operatore: OP-ME
Variabile in base allo stato del magazzino e alla posizione da rag-

Tempo di esecuzione operazione: .
giungere.

- Kit Recupero satellite

- Kit Sblocco freno

Attrezzatura specifica necessaria: - Piattaforma di lavaoro elevabile (PLE)
- Pedane calpestabili in metallo

- Telecomando satellite

Lubrificante: -

OFF - La macchina deve essere preventivamente pasta nelle condi-
zioni indicate nel Par. 2.2.1 - OFF - Macchina spenta (se |a procedu-
ra prevede operazioni preliminari, effettuarle in stato OMN prima di
mettere la macchina in stato OFF).

Per la movimentazione in man/auto vedi Pgr, 6.2 - Avvigmento,
arresto e arresto demergenza del manuale UM.

Vedi Par. 2.3 - D.P1. ed inltre:

- Imbracatura di sicurezza per lavoro in quota

Dispositivi di protezione individuali: - Casco per la protezione da caduta oggetti

- Guanti di protezione contro i rischi di natura meccanica
- Lampada frantale

Stato di funzionamento della macchina:

/\PERICOLO!

Durante le operazioni di favoro in quota sussiste il pericolo di caduta. Per tutta la durata della procedura, rimanere
sempre ancarati ad un punto di aggancio.

@NOTE!

Le immagini sano solamente o scopo illustrativa e patrebbero differire dalla macchina reale.

@NOIE!

Le aperazioni di manutenzione vanno sempre esequite da due operatori, uno dei due deve sarvegliare il secondo
operatore, € devono costantemente mantenere un canale di comunicazione per poter gestire eventuali situazioni di
pericofo (esempia: voce diretta, ricetrasmittente, telefono).

[ DPI di cui devono essere dotati gii operatori sono stabiliti dal loro datore di lavara in base alla valutazione del rischio
della zona di lavoro.
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Recupera in fase di emergenza- Hatellite Easystore

a.

Cperaziane preliminare: eMettuare 'acces
saalfarea di lavaro seguenda la procedura
illustrata nel manuale d’usa al capitala:

Blstruzian per Fusa,

b. Individuare in quale canale e 3 guale piana

i & fermata il satellite da recuperare [1).
Mel casain cui il satellite si sia bloccata
altre il prima pa llet, imriare mizsiani can
altri zatelliti funzianant per rimuavere i
pallet dawant [ 2},

d. Accerarsi chenanciziana akn zatellit’

£an missiani nei canali athancaoa guella
ind ividuata.

e. Delimitarecanicaniatemra, l'area del

carridaia di fmamte al canale in cui si deve
imerEenie.

Fg. 1 — P24 7 ME-G0-52-1T

Effettuare una pra perrecupes e il

satellite utlizza nda i comandi manuali da

telecamanda:

- idemtficare il satellite,

- awwicinarsi all'ingressa del canale,

- cannettesialsatellite,

- tentare di mugvere il satellite can i
camandi manuali,

- rilasciare un evemntua le carica,

- partare il satellite alfinizio del canale

- iMuiare una mMisEione per recuperdre i
tatellite

Z. Posizianare le pedanecalpestahbilizulla

piattafarma di lavara elevabile [ PLE).

h. Pasizianare tuth zli attreczatura specifica

necescaria sulla PLE.
Pasizianare la PLE nell'area delimitata,
alfingressa del camale.

/BATTENZIONE!

Gl aperavarl devang ndoceans adag wa bl G

ediEpasitiviant coaduta per ubilizrare b FLE
Fer tutti § pacsagal suose sl loperatars
e e SEESRS Eempons ancor i od punto i
ogganck.

i

Salirealtinterna della PLE e assicurare il
carding amtcaduta ad punta di aggancia
della PLE.

R, 2 — PAATME-O-02IT
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Recuperain fase di emergenza- Satellite Easystore

k. 5alirecanla PLEfina al canale dave =i &
bloccata il satellite.

I. Rimanere all'imterna della FLE e pasiriana-
re la prima pedana [3} sui binari.

m. Cperatarel:

- Assicurare il seconda carding antica-
duta [4} ad punta di agzancia della
scatfalatura.

- Rimuowere il carding anticaduta cal-
legata alla PLE [5Yed agzanciada alla
scatfalatura.

- 5cendere dalla PLE e zaliresulla peda-
na [3}.

n. Cperatare 2 deve imanere sulla PLE.

Fg & — PATMEROLIT
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Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore

0. Operatore 2 rimasto sulla PLE deve porge-
re le pedane calpestahili all'Operatore 1.

p. L'Operatore 1 posiziona le pedane fino a
raggiungere il satellite. Per posizionare le
pedane occorre:

Afferrare la pedana calpestabile al
centro del |lato superiore (6},
Posizionare |a pedana calpestabile sui
binari in posizione verticale,
Abbassare il lato superiore e contem-
poraneamente fare scorrere il lato
inferiore.

Abbassare lentamente il lato superi-
ore fino ad accostarlo alla pedana gia
presente sui binari.

Fig. 6 — P237 ME-00-02-1T

q. Operatore 2:

Assicurare il secondo cordino antica-
duta (7} ad punto di aggancio della
scaffalatura,

Rimucvere il cordino anticaduta col-
legato alla PLE {8) ed agganciarlo alla
scaffalatura,

Scendere dalla PLE e salire sulla peda-
na (3).

r.  Nel caso in cui non sia possibile raggiunge-
re il satellite con le pedane calpestabilia
disposizione, occorre:

Sollevare la prima pedana posizionata
afferrandola al centro del lato interna,
Posizionare |a pedana calpestabile (3)
nell’ultima posizione libera {9) per rag-
giungere il satellite,

Se necessario, ripetere i precedenti
passaggi con le prime pedane po-
sizionate fino a raggiungere il satellite.

Fig. 8 — P287 ME-O0-02-47
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Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore

s. Utilizzare la pedana calpestabile piu corta
per colmare al meglio la distanza tra le
pedane calpestabili e il satellite da recu-
perare.

t. Nelcaso in cui il satellite si sia bloccato
sotto un pallet, occorre depallettizzare
manualmente il prodotto e il pallet, porta-
re tutto a terra per avere libero accesso al
pannello operatore del satellite.

u. Collegare il Kit di recupero satellite (10) ai
ganci (A} e (B) presenti sul satellite.

v. Collegare il Kit di shlocco freno (11) e
accendere linterrutiore.

Fig. 11 — P287.ME-00-02-IT
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Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore

w. Nel caso in cui non sia stato possibile rag-
giungere il satellite con le pedane calpest-
ahili a disposizione, Ripristinare le pedane
spostate in precedenza.

x. Trainare il satellite dopo aver rimosso
ciascuna pedana calpestabile.

v. Operatore 2:

- Assicurare il secondo cordino antica-
duta (8) ad punto di aggancio della
PLE,

- Rimuocvere il cordino anticaduta colle-
gato alla scaffalatura (7) ed agganciar-
lo alla PLE,

- Scendere dalla pedana calpestahbile e
salire sulla PLE.

z. Operatore 1.

- Sollevare l'ultima pedana paosizianata
afferrandola al centro del lato interng,

- Possare la pedana calpestabile all'op-
eratore sulla PLE per rimuoverla dal
corridoio,

- Trainare il satellite per |o spazio appe-
na liberato,

- Ripetere fino ad arrivare all’ultima
pedana.

Fig. 14 — P287.ME-00-02-IT
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Recupero in fase di emergenza - Satellite Easystore

aa. Operatore 1:

- Assicurare il secondo cordino antica-
duta (5) ad punto di aggancio della
PLE;

- Rimuovere il cordino anticaduta colle-
gato alla scaffalatura (4) ed agganciar-
lo alla PLE,

- Scendere dalla pedana calpestabile e
salire sulla PLE.

ab. Rimuovere l'ultima pedana dai binari.

ac. Trainare il satellite fino a inizio canale.

ad. Rimuovere il Kit di sblocco freno dal
satellite.

ae, Rimuovere il Kit di recupero satellite dal
satellite.

Fig. 16 — P287.ME-00-02-IT

af. Abbassare fino a terra la PLE.

ag. Scendere dalla PLE.

ah. Rimuovere i coni posti a delimitare I'area
di lavoro.

ai. Spostare la PLE al di fuori dei percorsi LGV.

aj. Utilizzare la missione di recupero satellite
con un LGV per portarlo nella zona predi-
sposta alla manutenzione.

Fig. 17 — P287.ME-00-02-IT
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Manutenzione per OP-ME

P131-00 - Soccorso operatore su carrello SRT (carrello di recupero
satellite) in SmartStore

gperazione: Sooccrso_qgeratore su_carrello SRT
Frequenza: in caso di malessere/infortunio dell'operatore SRT
Tipo di operatore: OP-ME - La procedura deve essere eseguita da due operatori.

Variahile in base allo stato del magazzino e alla posizione da rag-

Tempo di esecuzione operazione: :
giungere.

- Torcia o sistemi di illuminazione portatili equivalenti.

- DPI anticaduta {imbracatura, doppio moschettone, casco}.
- Pedane calpestabili in metallo

- Kit Recupero carrello SRT

Lubrificante: N.A.

OFF - La macchina deve essere preventivamente pasta nelle condi-
zioni indicate nel Par. 2.2.1 - OFF - Macchina spenta (se la procedu-
ra prevede operazioni preliminari, effettuarle in stato ON prima di
mettere la macchina in stato OFF).

Per la movimentazione in man/auto vedi Pgr, 6.2 - Avviamento,

1,

sto demergenza del manuale UM.

Attrezzatura specifica necessaria:

Stato di funzionamento della macchina:

Vedl Par. 2.3 - D.PI edinoftre:

imbracatura completa di sistema di ritenuta in caso di caduta (for-
nita dal costruttore).

Dispositivi di protezione individuali: Guanti di protezione contro i rischi meccanici,
Casco.
: . i . ficl, vedi C231.01 - G losi y
riduzione di ossigeno - ORS),

/\PERICOLO!

Per le operazioni di manutenzione in quota, utifizzare protezioni adeguate e dispositivi di protezione individuale

idonei per evitare cadute.
Mantenersi sempre agganciati alla linea vita e/o of carrello SRT.
Durante le operazioni di manutenzione prestare attenzione alla caduta di oggetti.

/\PERICOLO!

Pericolo di cadutal
Quando si eseguano lavori sui magazzini automatici, soprattutto ai piani superiori, esiste un rischio di infortunia per

cadute.

I rischio @ maggiore per lavori effettuati ad altezze superiori ad 1,5 m da terra a dal piano di favoroe.
Utilizzare lequipaggiamento di protezione personale (imbracatura di sicurezza e sistema di ritenuta).
Utilizzare la linea vita per fissare i gancio a scatto dell’imbracatura di sicurezza.

/\PERICOLO!

Durante le operazioni di lavoro in guota sussiste if pericolo di caduta. Per tutta la durata della procedura, rimanere
sempre ancorati ad un punto di aggancio.




Esempio 3 :

Soccorso operatore su carrelli SRT (carrello di recupero satellite)

Manutenzione per OP-ME

@®NOTE!

Prima di eseguire la seguente procedura, leggere attentamente la scheda del presente capitolo che descrive le moda-
Iita di accesso olfarea interna del magazzino automatico.

@NOTE!

Le immagini sono solamente a scopo illustrativo e potrebbero differire dalla macchina reale.

@NOTE!

Le operazioni di manutenzione vanno sempre eseguite da due operatori, unc dei due deve sorvegliare il secondo
gperatore, e devono costantemente mantenere un canale di comunicazione per poter gestire eventuali situazioni df
pericolo (esempio: voce diretta, ricetrasmittente, telefono).

| DPI di cui devono essere dotatf gli operatori sono stabiliti dal loro datore di lavoro in base aila valutazione def rischio
delta zana di lavoro.

/N\ATTENZIONE!

Nella procedura non sara fatto riferimento alle modalita di intervento suil'infortunato, ma faremao riferimento a “Per-
sonale qualificato e appositamente addestrato per il soccorso” (a carico del cliente).

/\ATTENZIONE!

La presente procedura é studiata per permettere un intervento rapide e in condizioni di sicurezza al Personale qualifi-
cata e appositamente addestrato per il soccarso. Pertanta € da ritenersi solo una parte di quelfa che & la procedura
di saccorso per l‘operatore del SRT. Valutazione della situazione, dell’infortunato e migliore metodo di saccorso e
responsabilita unica del Personale gualificata e appositamente addestrato per il soccarso.




Esempio 3 :

Soccorso operatore su carrelli SRT (carrello di recupero satellite)

KManutenzione per OP-ME

Soccorso operatore su carrello SRT (carrello di recupero satellite] in SmartStore

a. La presente procedura presuppone che
tutte |e istruzioni contenute nella proce-
dura di utilizen del carrello SRT (POd44-03]
siano state eseguite correttamente e che
3i sia in presenza di un malore del techien
all'interno del carrello SRT.

k., LUoperatore “2Y che assiste 'operatore 1Y
all'interno del carrello SRT, deve eontatta-
re immediatamente la squadra di socenrso
& un operatore “3° che possa raggiungerlo
perassisterlo nella procedura di avwicina-
mente al carrello SRT,

t.  Uoperatore “2* deve portare o shuttle in
corrispondenza dell'elevators pill vicino al
canale nel quale stava operandoil carrello
SRT

d, Unperatore 3" deve utilizzare o steg-
so elevatore per portare il pallet eon le
pedane metalliche al piano in cui oeeorre
effettuare l'intervento,

g, Uoperatore “3 deve munirsi e indossare
correttamente tutt | DPl necessari per
raggiungere 'operatore “2%

Fig 3 — P12l MEDO-02-1T




Esempio 3 :

Soccorso operatore su carrelli SRT (carrello di recupero satellite)

KManutenzione per OP-WE

Soccorso operatore su carrello SRT icarrello di recupero satellite] in Smart5tore

f. Uoperatore “2 deve manovrare | traspord
percaricare | pallet di pedane metalliche
sulle shuttle,

g Portare lo shuttle in corrispondenza del
cahale suceessive rispette al canale in cui
stava opperande il carrelle SRT,

/NATTENZIONE!

Gii operator devono indossore ode guati OF!
e dispositivi anti caduto,

Fer tuthl | possoggi successivi, Voperatore
deve Essere sempre ancoratc ad un punio
o o oncic predisposto o siruirurd de llo
scoffolatere,

h,  Aspettare operatore “3Y & posizionare |e
pedane metalliche nel canale.

i, Operatore 2 rimasto nel corridoie deve
porgere le pedane calpestakili all' Opera-
tore 3,

jo L'Operatore 3 posiziona le pedane fino a
rageiungere il carrelle SRT, Per posizicnare
le pedane oeeorre:

- Afferrare la pedana calpestakile al
centro del |ato superiore (4],

- Posizionare la pedana calpestabile sui
Binari in posizione verticale,

- Abbassare il late superiore e contem-
poraneamente fare scorrere il lato
infericre,

- Abbassare lentamente il lato superi-
ore fine ad accestarle alla pedana gid
presente sui kinar.

Fig 5 — F1310E-00-02-IT

k. Mel casein cuinen sia possibile raggiunge-
re il carrelle SRT eon le pedane calpestakili
adisposizions, oceorre:

- Sollevare la prima pedana posizionata
afferrandola al centro del lato interno,

- Posiziohare la pedana cal pestakile (5)
nell'ultima posiziene likera 16) per rag-
giungere il satellite,

- Senecessario, ripetere i precedenti
passaggi con le prime pedane po-
siziohate fine a raggiungere il satellite,

Fig & — P13 E-00-52-IT




Esempio 3 :
Soccorso operatore su carrelli SRT (carrello di recupero satellite)

Manutenzione per OP-WE

Soccorso operatore su carrello SRT (carrello di recupero satellite] in Smart5tore

[, Utilizzare la pedana calpestabile pil corta
percolmare al meglie |a distanza tra le
pedane ralpestakili e il carrelle SRT da
FECU pErare,

m. Unavolta raggiunto il carrello SRT, nen
intervenire sull'operatore infortunato, ma
assicurarsi che sia all'interne del carrello
SRT, che non wi siano art sporgenti dal
carrelle o che il carrelle SRT o infortunato
non siano ancorat alla struttura fissa,

n. Controllare che il dispositive di bloecaggio
del carrelle SRT non sia completamente
sl levarto,

Fig 8 — P21 e me-02-7

o, Utlizzare il kit recupers carrello SRT per
agganciare il carrella SRT.

B Trainare il carrello SRT verso il corridoin @
ran mane rimuovers e pedane calpest-
akili,

Fig 9 — P31 e me-02-17




Esempio 3 :

Soccorso operatore su carrelli SRT (carrello di recupero satellite)

KManutenzione per OP-WE

Soccorso operatore su carrello SRT icarrello di recupero satellite] in Smart5tore

q.  Attendere Marrive della squadra di soeeor-
sopervalutare il miglior intervento per
evarlare infortun ato,

r.  Assicurarsidi rimuovere tutta 'attrezzatu-
ra utilizzata in guesta procedura prima di
rimetters infunzione il magazzino,

Fig 11 — PA31IEOOG2IT




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

P044-01 - Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Operazione: Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

In caso di guasto o malfunzionamento, se il satellite non & control-
Frequenza: : ; 2

labile neppure in modalita manuale.
Tipo di operatore: OP-TE - La procedura deve essere eseguita da due operatori.
Tempo di esecuzione operazione: N.A.

- Carrello di recupero satellite (carrello SRT).

- Torcia o sistemi di illuminazione portatili equivalenti.
Attrezzatura specifica necessaria: - DPl anticaduta (imbracatura, doppioc moschettane, casco).
- Pallet vuoto per eventuale deposito del prodotto.

- Dispositivo di sblocca freno - Gruppao soccorritore satellite.

Lubrificante: N.A.

ON - La macchina deve essere preventivamente posta nelle condi-

zioni indicate nel Pgr. 2.1.3 - ON - Macching ferma.
Per la movimentazione in man/auto vedi Par, 6.2 - Avwigmento,

grresto e arresto d'emergenza del manuale UM.

Vedi Eﬂfa ;a ;MB‘ IMQQJQQKLQL
imbracatura completa di sistema di ritenuta in caso di caduta (for-

Stato di funzionamento della macchina:

Dispositivi di protezione individuali: Guanti di proteziane contro § rischi meccanici,
Casco,
Autarespiratore {in casi specifici, vedi C231-01 - Contraila sistema a

SRR N,

/\ PERICOLO!

Per le operazioni di manutenzione in quota, utilizzare protezioni adeguate e dispositivi di protezione individuale
idonei per evitare cadute.

Mantenersi sempre agganciati alla linea vita e/o af carrello SRT.

Durante le operazioni di manutenzione prestare attenzione alfa caduta di oggetti.

/\ PERICOLO!

Pericolo di caduta!l

Quando si eseguono lavari sui magazzini automatici, soprattutto ai piani superiori, esiste un rischio di infortunio per
cadute,

il rischio & maggiore per lavori effettuati ad altezze superiori ad 1,5 m da terra o dal piano di lavoro.

Utilizzare l'equipaggiamento di protezione personale (imbracatura di sicurezza e sistema df ritenuta).

Utilizzare la linea vita per fissare il gancio a scatto dell'imbracatura di sicurezza.




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

@ NOTE!
Utilizzare la seguente procedura solo nef caso di un guasto o di una condizione che impedisca il funzionamento sia in
manuale, sfa in automatico del sateflite.

Le immagini sono solamente a scapo Hustrativo e potrebbera differire dalla macchina reale.

@ NOTE!

Prima di eseguire la sequente procedura, feggere attentamente la scheda del presente capitolo che descrive le moda-
lita di accesso all'area interna del magazzino automatico.

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Il carrello di recupero satellite (Satellite Re-
covery Trolley o carrello SRT) € un dispositivo
manuale gestito da un operatore che agisce
dal suc interno ed ha la funzione di recuperare
i satelliti che eventualmente rimanessero fermi
in anomalia all’internc dei corridoi di deposito
pallet, senza possibilita di recupero o movi-
mentazione in modalita automatica o tramite
comandi manuali per riportarli al di fuori del
corridoio.

A fianco un esempio di carrello di recupero
satellite o carrello SRT.

@ NOTE!

It materiale e le atirezzature da usare devono
essere paste a bordo del carrello.

L'operatore dovrd essere dotato di tutti § DPI
e dispositivi indicati nella tabella introduttiva
e dotato del vestiario adeguato alle condizio-
ni termiche presenti.




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

h. Abbassare e bloccare i piedi, indicati nella
figura a fianco; il carrello di recupero satel-
lite (o carrello SRT) diventera pil stabile e
potra essere spostato dai trasportatoriin
ingresso come se fosse un pallet pieno. |
piedi evitano che le ruote si incastrino tra
i rulli.

i. Depositare sulla linea di ingresso pallet il
carrello SRT.

Fig. 2 — PO44-07-03-1T -SENZA LOGH!

j.  Mettere la macchina in stato ON. ON

)
!

@) NOTE!

Le modalita di introduzione def carreffo

SRT possano variare in base all'architettura
deil'impianto.

il carrelfo SRT deve essere portato al piano
di utilizzo tramite elevatore e trasportatory.
La sug normale posizione di parcheggio pud
essere aif‘esterno dello smartstore o alfinter-
no in una posizione dedicata.

k. In modalita manuale, utilizzando il pan-
nello, azionare i trasportatori pallet e far
avanzare il carrello SRT verso I'elevatore in
attesa, spostare il carrello SRT come fasse
un pallet, fino a bordo dell’ elevatore.

|, Utilizzando il mabile panel dello shuttle,
spostare lo shuttle nella posizione di scam-
bio con gli elevatari.

m. Sollevare il carrello SRT al pianc desidera-
to ed utilizzando le catenarie in modalita
manuale, spostare il carrello SRT fino al
punto di carico sullo shuttle. Fig. 3 — P044-01-03-IT SENZA LOGHI




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

n. In modalita manuale spostare il carrello
SRT a bordo dello shuttle,

0. Uno dej due operatori addetti deve salire a
bordo del carrello SRT e agganciare il mao-
schettone dell'imbracatura ad una delle
staffe del carrello SRT.

p. |l secando operatore, anch’esso aggancia-
to alla linea vita, deve muovere lo shuttle
in modalita manuale con il carrello SRT
a bordo, e deve arrestare lo shuttle in
corrispondenza del canale in cui si trova il
satellite da recuperare.

/\ ATTENZIONE!

Mantenersi castantemente agganciati alla
linea vita.

Fig. 5 — P044-01-02-1T -SENZA LOGH!

q. Loperatore all'interno del carrello SRT
deve sollevare i piedi indicati nella figura a
fianco per consentire I'usc delle ruote su
binario.




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

r.  Scaricare il carrello SRT dallo shuttle nel
canale facendo uso del volantino.

s.  Muovere il volantino per avanzare lunga il
canale. Percorrere tutto il canale.

t. Giunti a contatto del pallet verificare che
non ci siano oggetti che ostacolino la rimo-
zione del satellite.

@ NOTE!
Ruotare in senso orario per gvanzare € in
sensa antiorario per indietreggiare.

Fig. 7 = PO44-01-03-iT -5ENZA LOGHI




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

u. Se il satellite fosse bloccato sotte al primo
pallet del canale, collegare il cavo del
mabile panel al connettore indicato nella
figura a fianco.

Recuperare il satellite utilizzando i coman-
di manuali, concludendc la procedura.

Fig. 8 — P044-01-03-IT -5ENZA LOGHI

v. Se il satellite fosse bloccato sotto al primo
pallet del canale ma non funzionasse la
procedura precedentemente descritta,
collegare il cavo del dispositivo di sblocco
freno al connettore indicato nella figura a
fianco.

@ NOTE!

La figura in alto mostra la vista frontale del
satellite, quella in basso la posteriore.

w. Accendere {[ON} il dispositivo di shlocco
freno. Il freno delle ruote del satellite si
shlocca.

X. Spingere o tirare il veicolo, manualmente
per spostarlo da una posizione scomoda o
difficilmente raggiungibile.

Evitare la spinta direttamente sulla carena-
tura per non danneggiare il veicolo.

Fig. 10 — P044-01-03-1T -SENZA LOGHI




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

y. Se non fosse passihile utilizzare diretta-
mente il dispositivo di shlocco freno e
fossero presenti degli oggett], rimanendo
dentro al carrello SRT rimuavere manual-
mente i pacchi, il film o qualsiasi oggetto
che possa ostacolare I'estrazione del sa-
tellite, caricare a bordo i pacchi e portarli
indietro fino allo shuttle fino alla completa
rimozione di tutto il materiale, compreso
il pallet.

Fig. 11 — P0O44-01-03-1T -SENZA LOGHI

z. Raggiunto il satellite rimuovere i quattro
tappi indicati dalle frecce.

Fig. 12 — PO44-01-03-IT -SENZA LOGH/



Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

aa. Posizionare il carrello SRT sopra il satellite,
ab. Per evitare il ribaltamento, abbassare e
ruotare il dispasitive di bloccaggio (B),
per bloccare il carrello SRT al binario del
canale.

Dettaglio del dispositive di bloccaggio (B) com-
pletamente sollevato.

- P
Fig. 14 — PORGOT(B-TSENZALDGH]




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Dettaglio delle due pasizioni, del dispositivo di "_
bloccaggio (B). T

Fig. 15 — P044-01-03-1T -SENZA LOGH/

ac. Avvitare le quattro barre filettate ai fori
del satellite, agendo gradualmente su
ognuna di esse per sallevare il satellite
mantenendolo il pil passibile parallelo al
carrello SRT.
Sollevarlo completamente dai binari.

Fig. 16 = P0O44-01-03-1T -SENZA LOGHI




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

ad.

ae,

af.

Sbloccare il dispositivo di bloccaggio (B)
posizionato precedentemente.

Guidare il carrello SRT con il satellite
saldamente fissato sotto, percorrendo a
ritroso il canale fino corridoio principale e
allo shuttle.

L'operatore esternog, in modalita manuale,
eseguira la manovra inversa alla preceden-
te, portando il carrello SRT alla posizione
di manutenzicne predefinita, per permet-
tere all‘'operatore che si trova all’interno
del carrello SRT, di uscire in condizioni di
sicurezza.

/\ ATTENZIONE!

Entrambi gli operatori devono mantenersi
costantemente agganciati alla linea vita.

Fig. 17 — P0O44-01-03-IT -SENZA LOGH!




Esempio 4 :

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

Utilizzo del carrello di recupero satellite - Carrello SRT

ag. Eseguire la procedura inversa a quella
di ingresso; depositando le chiavi con
lucchetto.

ah. Utilizzando i comandi manuali da pannello
operatore, concludere |a procedura spo-
stando il carrello SRT e il satellite fino alla
zona di manutenzione.

-

Fig. 18 — POA4-DT-O3HTSENZAOGH)
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